LISTA PYTAŃ EGZAMINU DYPLOMOWEGO

Studia stacjonarne i niestacjonarne drugiego stopnia

Kierunek: Oceanotechnika

A. Lista pytań z grupy przedmiotów podstawowych i kierunkowych

1. Przedstawić systematykę morskich obiektów pływających. Zdefiniować i omówić takie pojęcia charakteryzujące statki jak: długość (całkowita i między pionami), wolna burta, zanurzenie, wyporność, nośność, pojemność statku, kąt przechyłu, przegłębienie.

2. Układ napędowy statku. Rodzaje i przeznaczenie pędników. Wymienić i omówić różne rodzaje pędników okrętowych, w tym także w ujęciu historycznym i współczesnym.

3. Jakie prawo jest wykorzystywane przy wyznaczaniu czasu życia statku?

4. W jaki sposób określa się rozkłady prawdopodobieństwa wysokości i okresów charakterystycznych fali sztormowej?

5. Fizyczne i chemiczne właściwości wody morskiej.

6. Pływanie i stateczność ciała pływającego przy częściowym i całkowitym zanurzeniu.

7. Przedstawić charakterystyki wiatru oraz cyrkulację atmosfery nad oceanami.

8. Charakterystyki falowania morskiego.
9. Wyjaśnić pojęcie „model” w analizie obiektów inżynierskich. Podać przykłady modeli różnych typów.

10. Wyjaśnić pojęcie modelu obiektu inżynierskiego. Omówić szczegółowe problemy jakie należy rozwiązać formułując model dowolnej postaci.

11. Wyjaśnić, w jaki sposób powinien przebiegać proces modelowania obiektów inżynierskich. Jakie czynniki mogą prowadzić do błędnego sformułowania modelu?

12. Omówić warunki, które umożliwiają wykorzystanie wyników badań eksperymentalnych do prognozowania zachowania rzeczywistych obiektów inżynierskich.

13. Wymienić i omówić główne etapy budowy statku.

14. Wyjaśnić pojęcie HBS i omówić jakie zawiera informacje.

15. Wyjaśnić na czym polega fraktalność organizacji procesu produkcyjnego.

16. Omówić skutki nieterminowości procesu produkcyjnego.

17. Omówić rodzaje źródeł kosztów wytwarzania w procesie budowy statku.

18. Omówić jedną z innowacyjnych metod cięcia blach stalowych.

19. Omówić jedną z innowacyjnych metod spawania blach stalowych.

20. Co to są konstrukcje typu sandwich? Podać przykłady rozwiązań.

21. Omówić zasady kształtowania niezawodności obiektu technicznego.

22. Zdefiniować pojęcia funkcji zawodności i niezawodności oraz określić ich zastosowania.

23. Określić pojęcie struktury niezawodnościowej i omówić typy takich struktur.

24. Omówić etapy analizy ryzyka obiektu technicznego.

25. Interpolacja a aproksymacja funkcji. Cechy wspólne i różnice. Kryteria i techniki wyznaczania poszukiwanych współczynników w równaniach interpolujących i aproksymujących.

26. Całka oznaczona jako pole pod krzywą funkcji. Wybrane techniki całkowania przybliżonego sprowadzające się do wyznaczenia sumy pól cząstkowych pod krzywą (metody: prostokątów, trapezów i Simpsona).

27. Zastosowanie programu MATHCAD do rozwiązywania równań algebraicznych liniowych i nieliniowych.

28. Wyjaśnić na czym polega zagadnienie optymalizacji w procesie projektowania. Przedstawić model matematyczny optymalizacji konstrukcji.

29. Co to jest projektowanie zwykłe i optymalne?

30. Omówić metody poszukiwania minimum funkcji z ograniczeniami równościowymi. Zagadnienie omówić na prostym przykładzie obliczeniowym.

